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CROW SCIENTIFIC RESEARCH™

SRX-1100

PROFESIONALNY
PASYWNY, MIKROPROCESOROWY
CZUJNIK PODCZERWIENI
Z MIKROFALA (AND/OR)

C€

CROW

ELECTRONIC ENGINEERING LTD.
INSTRUKCJA INSTALACJI
P/N: 7101042
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WYBOR MIEJSCA MONTAZU CZUJNIKA

Wybierz taka lokalizacje czujnika aby w jego polu
widzenia znalazly sie przewidywane miejsca
wtargnigcia intruza.
Uzywajac standartowej szerokokatnej soczewki
zamontuj czujnik optymalnie na wysokosci 2.1m. (od
1.5 do 2.4m).
SRX-1100 jest czujnikiem z PIR-element typu DUAL.
W zwiazku z tym wykazuj najwiekszg czuto$¢ na
obiekty przemieszczajgce sie¢ w poprzek jego pola
widzenia, natomiast nieco mniejsza na obiekty
zblizajace badz oddalajace sig.
UNIKAJ MONTAZU W NASTEPUJACYCH MIEJSCACH:

= Na wprost do $wiatta stonecznego.

= Na wprost zrédet gwattownie

zmieniajacych temperature.
= W obiektach o duzym zapylenia i
przeciggach.

= Na wprost metalowych drzwi.
WSKAZANIA DIODY LED (Rys.4)
DIODA ZOLTA — detekcja z toru MW.

DIODA ZIELONA - detekcja z toru PIR.
DIODA CZERWONA - Alarm
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RYS. 2 - OTWORY MONTAZOWE

Przewody.
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TAMPE

Montaz na
Scianie.
Montaz w
narozniku.
Uchwyt
montazowy
SRB.
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KALIBRACJA TORU MIKROFALI

Potencjometr pozwala na regulacje zasiggu od 3
do 28m (fabrycznie ok. 15m). Czuto$¢ zwigksza
sie regulujac obracajac potencjometrem zgodnie
z ruchem wskazéwek zegara.

DIP
SWITCH

PIR
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SRX-1100 DANE OGOLNE

= Podwdjny PIR-element z kompensacjg
temperatury oraz unikalna sztywna, kulista
soczewka.

= Tor mikrofali z anteng paskowag 10.525 GHz
bazujacy na efekcie Dopplera.

= Tryby pracy czujnika AND lub OR.

®  Cyfrowa analiza sygnatu podczerwieni (PIR)
realizowana przez mikroprocesor wykonany w
technologii VLSI.

= Uniwersalne wyjscie alarmowe N.O. i N. C.

® Regulacja zasiggu mikrofali od 3+28m.

= Oddzielne liczniki impulséw dla toru PIR i MW.

= Podwojna kompensacja temperatury (PIR +
elektronika).

= Lusterko dyfrakcyjne chronigce strefe
podejscia.

= Duza odpornos$¢ na zaktocenia.

= Wysokos$¢ instalacji od1.5m to 3.0m.

= Prosta instalacja z uzyciem firmowego
uchwytu lub bez niego.
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RYS. 1 — INSTALACJA CZUJNIKA

RYS. 3 - LISTWA ZACISKOWA

Zacisk 1 — Oznaczony “ -” (-12Vgnd )
podtacz do masy zasilania centrali alarmowe;j.
Zacisk 2 — Oznaczony “ +” (+12V)
podtacz do plusa zasilania (7.8 - 16 Vdc)
przeznaczonego dla czujnikéw w centrali.
Zaciski 3 i4 - Oznaczone “NO C”

Te zaciski sg zaciskami PRZEKAZNIKa w
czujniku - wyjscie typu n.o.

Zaciski 4 i5 - Oznaczone “ C NC ”

Te zaciski sg zaciskami PRZEKAZNIKa w
czujniku - wyjscie typu n.c.

Zaciski 6 i7 — Oznaczone “ TAMPER ”
Podtacz do linii 24-godzinnej w centrali alarmowe;j.
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RYS. 4 - PLYTKA CZUJNIKA

LISTWA
ZACISKOW
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TAMPER
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SRX-1100 jest czujnikiem dualnym wyposazonym w
tor podczerwieni | mikrofali bazujgacej na efekcie
Dopplera.

SRX-110 posiada wbudowany mikroprocesor do
analizy sygnatu z obydwu toréw. Zapewnia to duzg
stabilno$¢ pracy czego efektem jest pewnos¢
dziatania z minimalnym ryzykiem fatszywych
alarmow.

FUNKCJA JUMPERA “ JP2 ” (RYS. 4)

Pozycja - Oznaczona “ OR “.

Sygnat alarmowy (aktywacja przekaznika)

generowany jest w chwili zadziatania dowolnego z

toréw detekgji: PIR lub MW.

Pozycja — Oznaczona “ AND “ —

Sygnat alarmowy (aktywacja przekaznika)

generowany jest w chwili zadziatania obu toréw

jednoczesnie.

Uwaga: Po wybraniu trybu pracy zresetuj czujnik

zdejmujac na chwile | podajac ponownie zasilanie

+12V.

Efektywny zasigg czujnika wynika z ustawienia

czutosci toru mikrofali potenciometrem P1.

adjustment changes the MW sensitivity so that the
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1.W celu zdjecia pokrywy czujnika wsuri maty ptaski
wkretak w szczeline miedzy pokrywa a podstawa,
czujnika i delikatnie nacisnij. (rys. 1).

2.W celu wyjecia modutu czujnika wykreé
ostroznie wkret mocujacy i po przesunigciu
modutu do géry wyjmij go.

3.Wykonaj odpowiednie otwory do
przeprowadzenia przewoddw i zamocowania
czujnika (rys. 2).

4. Wsun przewody, i zamocuj bezposrednio czujnik
ptasko do Sciany , w narozniku $ciany badz do
sufitu przy pomocy wkretow. W razie
potrzeby mozesz wykorzysta¢ do tego celu takze
specjalny uchwyt CROW SRB przeznaczony do
wszystkich czujnikdw serii SR.

5.Zamontuj ponownie modut czujnika na
podstawie wsuwajgc go az do oporu o specjalny
stoper (rys. 2). Wkreé wkret mocujacy.

6.Podtacz przewody do listwy zaciskowej zgodnie
z opisem (rys. 3).

77 .Zatrzasnij pokrywe czujnika.
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WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEWODOW

m 200 300 400 800
1.520

Dtugos¢
Przekrdj mm 5 .75 1.0

FUNKCJA JUMPERA “ JP1 ” ( RYS. 4)

Jumper JP1 stuzy do dostosowania toru mikrofali
czujnika do warunkéw pracy.

Pozycja — Oznaczona “ 3 “
Normalne warunki pracy — reakcja na 3 impuls
mikrofali.

Pozycja — Oznaczona “ 40 “
Trudne warunki pracy — reakcja na 40 impuls
mikrofali.
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FUNKCJE PRZELACZNIKOW ( RYS.4)

LICZNIK IMPULSOW —

Przelacznik oznaczony “P”.

Pozycja “Off’ (dolna) — reakcja na 1 impuls.
Stabilne, normalne warunki pracy.

Pozycja “On” (gérna) — Licznik Automatyczny -
Reakcja na 2 lub 3 impuls.

Ustawienie do trudnych warunkéw pracy.

DIODA LED -

Przetacznik oznaczony “L”.
Pozycja “On” (gérna) — dioda LED wigaczona.
Pozycja “Off” (dolna) — dioda LED wytaczona.

Uwaga: Wytgczenie sygnalizacji diody LED nie
ma bezposredniego zwigzku z dziataniem
przekaznika.



13

PROCEDURA TESTU.

PRZED PRZYSTAPIENIEM DO TESTOWANIA
ODCZEKAJ OKOLO 60 SEC PO WELACZENIU
ZASILANIA (CZAS WYGRZEWANIAPIR) |
UPEWNLU SIE, ZE NIKT NIE POZOSTAJE W
POLU WIDZENIA CZUJNIKA.

Walk test

Zdejmij pokrywe czujnika.

Ustaw przelacznik P (pulsy) w pozycji OFF
(dolnej) i LED w pozycji ON (gornej).

Zaléz pokrywe czujnika.

Rozpocznij walk test obserwujac diode LED w
czujniku.

Dokonaj niezbednych regulacji. Pamietaj aby
odczekac po regulacji co najmniej 5 sec na
stabilizacje czujnika.

Wytacz diode LED po wyregulowaniu czujnika.

UWAGA:
Walk test powinien by¢ wykonywany co najmniej raz
do roku.
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RYS. 6 - KURTYNA PIONOWA
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RYS. 7 - SOCZEWKA DALEKIEGO
ZASIEGU
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WIDOK ZBOKU

o
WYMIANA SOCZEWKI

1. W celu zdjgcia pokrywy czujnika wsun
maty ptaski wkretak w szczeling
migdzy pokrywa a podstawg czujnika i
delikatnie nacisnij. Patrz rys. 1.

2. Uzywajac matego, ptaskiego wkretaka
nacisnij oba zatrzaski mocujace
soczewke i wypchnij soczewke na
zewnatrz (patrz rys. 10).

3. Zal6z nowa soczewke wciskajac ja od
zewnatrz w pokrywe czujnika. Zwré6¢é
uwage na prawidtowe umieszczenie
specjalnego pinu ustalajacego
potozenie soczewki (powinien by¢ u
gory).

4.  Zatoz pokrywe czujnika na miejsce.
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DANE TECHNICZNE C.D.

Temperatura pracy -20°C to +50°C
Odpornos¢ RFI:30V/m 10 - 1000MHz
Odpornos¢ EMI: 50,000V
Odpornos¢ na $wiatto widzialne: halogen 2.4 m

Czestotliwosé¢ MW 10.525 GHz

Emisja harmonicznych MW -7.3 dBm

Doktadno$¢ MW +-3MHz

Wymiary 137mm x 70mm x 53mm
Waga 140 gr. (5 oz)

Crow zastrzega sobie mozliwo$¢ zmian
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CHARAKTERYSTYKA SOCZEWEK

SZEROKI DALEKI KURTYNA  KURTYNA
KAT ZASIEG POZIOMA  PIONOWA
105° 105°
18m x 18m  30m x 2m 18m x 18m 15m x 1m
+10% *10%
ILOSC
LINH
DETEKCJI 52* 12 18 22

* 18 w zakresie dalekiego zasiegu, 16 sredniego,
10 bliskiego, 6 najblizszego, oraz 2 w strefie
podejscia.

PARAMETRY ZASIEGU SOCZEWEK
SZEROKOKATNEJ | KURTYNY PIONOWEJ (WA &

AA)
Om - 7m 7m-10m  10m-125m  12.5m - 16m 16m - 18m

105° 100° 85° 75° 70°
UWAGA: ZASIEG PODANY JEST PRZY
TEMPERATURZE 20 °C.
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RYS. 8 - KURTYNA POZIOMA + ZASIEG
TORU MIKROFALI

WIDOK Z GORY

SOCZEWKA SZEROKOKATNA
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GWARANCJA:

LAT
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RYS. 5 - SOCZEWKA STANDARDOWA +
ZASIEG TORU MIKROFALI

WIDOK Z GORY

SOCZEWKA SZEROKOKATNA
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ZASIEG MW
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RYS. 9 — CHARAKTERYSTYKA TORU MW

Tabela 1:
[ ]
XH I

=

[T T 2T 34T 5T6T 7 [8T9Ti0]
[ 01 [ 02 03|04 05 | 06| 07 | 08 [ 09 |09 |
[ 130° [ 00" | 84 | 75 | 70° | 60° | 52 | 40° | 30° | 20° |

0
0
180°

JEZELI H=30m, PARAMETRY ZASIEGU SA NASTEPUJACE
[X T om [ 3m [ ém [ om [ f2m | 15m | 18m | 2im | 24m | 27m [285m]
Y 705 [ 609 | 7.15 | 6,98 | 801 | 105 | 10,39 | 10.24 | 8.73 | 7,23 | 503 |
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DANE TECHNICZNE

Metoda detekcji PIR-element typu DUAL + mikrofala z

efektem Dopplera

Czutosé A1.6°C przy 0.6 m/sec
Szybkos¢ detekcji 0.3 - 1.5 m/sec
Zasilanie 7.8 do 16 Vdc

Pobdr pradu Alarm : 255 mA
Czuwanie: 16.5 mA

Kompensacja

Temperatury Podwdjna

2 +/-1 sec
Przekaznik N.C. 28Vdc 0.1 A

Czas trwania alarmu
Woyijécie alarmowe
rezystor 10 Ohm w linii

Tamper N.C 28Vdc 0.1A

Rezystor 10 Ohm w linii

Czas wygrzewania 1 min

Diody LED ZéMa: pulsuje w czasie wygrzewania |

autotestu.
Czerwona: alarm
Zielona: alarm z toru PIR
Z6tta: alarm z toru MW



