RADIOLINIE Z KODEM DYNAMICZNYM TYPU: UMB, AN,D W, DWB, DWM
electronic INSTRUKCJA U ZYTKOWANIA (PL)

Zestaw radiolinii do zdalnego sterowania sktadazsodbiornika i jednego (tylko w zestawach AN i DWJp dwoch pilotéw-nadajnikow
recznych. Zakodowany sygnat sterey przesytany jest dragadiows z pilota do odbiornika, w ktorym po dekodowanikdouje przedczenia
wyj$¢ przekanikowych i sygnatlowych. W uszizeniu zastosowany jest system kodowania zmienidgifl OQ®. Kazdy pilot-nadajnik ma
zaprogramowany inny kod, a odbiornik musi "naudtzgic i zapamgta¢ kod kadego pilota indywidualnie. Ik& pilotébw w zestawie z
odbiornikiem jest ograniczona do 12. Wprowadzenge pamgci 13-tego skasuje pierwszy, itd. Eliminacja z egst zgubionego lub
skradzionego pilota wymaga wykasowania wszystkitbtgw z paméci odbiornika, a nagpnie ponownego programowania do odbiornika
pozostatych pilotow.

Odbiornik radiolinii wyposaony jest w wyjcia przekanikowe typu NO/NC (normalnie otwarte i normalnie rtey wyjcie S dla
zewrgtrznej sygnalizacji akustycznej oraz dwukolorowyD Ewiecacy na zielono przy vgczonym kanale 1, a na czerwono przy aggbnym.
Odbiornik naley instalow& mozliwie wysoko i wyhcznie wewntrz pomieszczgé suchych. Nie nafg ostani@ odbiornika elementami
metalowymi i uradzeniami elektrycznymi magymi stanowé ekran dla fal radiowych, co spowoduje ograniczerdsegu dzialania.
Ograniczenia w zagju dziatania mog by¢ takze powodowane przez lokalne zakidcenia elektryczmadiowe lub inne lokalne radiowe
urzadzenia nadawcze. Przedzka trwalk instalacy odbiornika nalgy przeprowadi test zasigu dziatania zestawu w miejscu instalacji. Do
oceny poziomu sygnatéw radiowych w miejscu insfalagbiornika zaleca sistosowa wskanik ElImes RFM1Informacja o stabej baterii w
pilocie-nadajniku sygnalizowana jest zanikié@wiecenia lub miganiem wbudowanej diody LED.

Producent przekazuje do sprzeglaestawy w stanie gotowym do zastosowania z zapnogwanymi pilotami (pilotem) i odbiornikiem w
trybie pracy monostabilnej z krotkim czasem podtiagia. Wszelkie zmiany wymagajvykonania jednej lub wtej z opisanych procedur
programowania.

PROCEDURY PROGRAMOWANIA

1. Wprowadzenie pilota do pamgci odbiornika (maksymalnie 12):

a) Przycisa¢ na krotko (<2s) przycisk PRG w odbiorniku (LED$wéeci na zielono). Po zwolnieniu przycisku LED dafevieci
kolorem zielonym.

b) Przycisa¢ przycisk pilota. LED w odbiorniku zmieni kolor maerwony.

c) Przycisma¢ przycisk pilota drugi raz (w pilotach dwukanatashyten sam co poprzednio). LED w odbiorniku migdokem
zielonym potwierdzajc prawidtowe wykonanie procedury.

2. Programowanie trybu pracy monostabilnej i czasyodtrzymania przetaczenia:

a) Przycisa¢ przycisk PRG w odbiorniku (LED #aieci na zielono) na czas diszy niz 2s, ale krétszy ni8s. Po zwolnieniu
przycisku dioda LED w odbiorniku zmieni kolor naecwony.

b) Przycisaé przycisk pilota (w pilotach dwukanatowych przycislipowiadaicy kanatowi ktéry programujemy). Napi zahczenie
przekanika. Po uplywiezadanego czasu podtrzymania papzenia ponownie przycigd ten sam przycisk pilota - napt
wytaczenie przekanika.

c) Po uptywie 2s nagpi miganie diody LED kolorem zielonym potwierdazeg wykonanie procedury..

3. Programowanie trybu pracy bistabilnej (whcz/wylacz):

a) Przycisa¢ przycisk PRG w odbiorniku (LED #%aieci na zielono) na czas diszy niz 2s, ale krétszy ti8s. Po zwolnieniu
przycisku dioda LED w odbiorniku zmieni kolor naecwony.

b) Przycisa¢ trzykrotnie przycisk pilota (w pilotach dwukanalpeh przycisk odpowiadagy kanatowi ktory programujemy) w
odstpach krotszych i 2 sekundy. Nagpi zahczenie przekanika, wyhczenie przekanika i potwierdzenie trybu bistabilnego
miganiem diody LED kolorem zielonym.

4. Kasowanie pamgci pilotéw w odbiorniku:
Przycisné¢ przycisk PRG w odbiorniku (LED #%aieci na zielono) do chwili pierwszej zmiany kolaiwiecenia diody LED (ponad
8s), a nagpnie przycisk zwolrd. Miganie diody LED kolorem zielonym potwierdza veylanie procedury. Kody pilotowas
wykasowane i odbiornik nie reaguje na wysytane akgrPo wykasowaniu pilotéw tryby pracy kanatéw amthika pozostaj nie
zmienione. Wprowadzenie pilotow do pagiiwykona wg pkt. 1 powyej.

Uwaga! wykonanie procedur 2 i 3 maliwe jest tylko przy uzyciu pilota bedacego w pamgci programowanego odbiornika.

SPECYFIKACJA:

nadajnik - moc radiowa pargj 5mW, zasilanie bateria 12V lub 9V, zaié od typu pilota.

odbiornik - zasilanie 10-15VDC, pobdrapiu: 20mA + 20mA na kaly zahczony przekanik, temp. pracy od 0 do + 4C, wylcznik
antysabotzowy TAMPER, obcizalnas¢ wyjs¢ przekanikowych typu NO/NC do 1A/30VDC lub 0,5A/125VAC.

Znaczenie ustawié zworek JP1 i JP2 w odbiornikach:

Odbiorniki UMB i AN: JP1 rozwarta — LED pulsuje na czerwono przy wgrzonym przekaniku (JP1 zwarta—$wieci w sposéb agty).
Odbiorniki DW, DWB, DWM:JP1 zwarta— impulsy na wyj. S przy przgizeniu dowolnego przekaika JP1 rozwarta— tylko dla wyj.1).
Wszystkie odbiornikiJP2 rozwarta— dwukrotne wydtienie czasu trwania impulséw sygnalizacji naseiyj S P2 zwarta— impulsy 0,25s).

UWAGA! Wyjscie S (1A/60V) zwierajce do masyie maze by¢ taczone bezpgednio do (+) zasilania (patrz schemat).
Atest Z.R.T.O.M. “TECHOM” (AN) — klasa C.
Atest Z.R.T.O.M. “TECHOM” (UMB, DW, DWB) — klasa B.

GWARANCJA: producent udziela gwarancji na okres 12 meigsbd daty zakupu i zobowduje sk do bezptatnej naprawy uidzenia, jeeli w
okresie gwarancyjnym wysgtia wady z winy producenta. Wadliwe adzenie nalgy dostarczy do miejsca zakupu w stanie czystym i na
whasny koszt wraz z niniejgzgwarancy z poniej potwierdzon dat zakupu i krotkim opisem uszkodzenia. Koszt demantamontau
urzadzenia ponosi zytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotastaz wszelkich uszkod#aepowstatych w wyniku nieprawidtowego
uzytkowania, samowolnych regulacji, przerébek i napra

Data i miejsce zakupu (piegzsprzedawcy)...........c.eeeeeeeeireriiiieieeeeenens. Typ urgdzenia:........ccccceeeeeeiennnnns
Producent ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny 2,
©ElImes Elektronik 11.2007. Wszystkie prawa zastrzezone.
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