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CROW SCIENTIFIC RESEARCH™

SRP-360

MIKROPROCESOROWY
PASYWNY CZUJNIK PODCZERWIENI
DO MONTAZU SUFITOWEGO
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SRP-360 DANE OGOLNE

[J Technologia VLSI (Very Large Scale
Integration).

Wysoka odpornosé na zakiocenia RFI &
EMI.

Poczwérny (QUAD) PIR-element.
Licznik impulséw.

Analiza mikroprocesorowa.

Funkcja pamiegci alarmu.

Sztywna soczewka 360°.

Podwdjna kompensacja temperatury.
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SRP-360 jest pasywnym czujnikiem
podczerwieni wyposazonym w QUAD PIR-
element, przeznaczonym do montazu
sufitowego.

SRP-360 wykrywa intruzow obserwujac
zmiany w rozktadzie energii podczerwieni
w chronionym obiekcie. Czujnik nie jest
zrédtem zadnego promieniowania ani
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SRP-360 redukuje mozliwo$¢ wystepowania
fatlszywych alarmoéw do niespotykanego
minimum dzieki efektywnemu
odseparowaniu sygnatu podczerwieni od
szumow. Mozliwe jest to dzieki zastosowaniu
unikatowej optyki. SRP-360 posiada
wbudowany ukfad inteligentnego licznika
impulséw automatycznie dopasowujacego
ilo$¢ impulséw do danej sytuaciji. Uzycie
technologii VLSI i SMD pozwala na
uzyskanie wysokiej powtarzalnosci i
niezawodnosci sprzetu. Mikroprocesor
umieszczony w uktadzie czujnika gwarantuje
doskonata cyfrowg analize sygnatu
zabezpieczajac programowo czujnik od
generacji fatlszywych alarmoéw.

SZTYWNA SFERYCZNA SOCZEWKA

SRP-360 wyposazony jest w specjalng,
sztywna soczewke pokrywajaca przestrzen
360° dookota czujnika. Zapewnia ona
réwny zysk energii podczerwieni i we
wspotpracy z poczwérnym PIR-elementem

w plycie montazowej (Rys. 2).

3. Zamontuj plyte wykorzystujac otwory

montazowe (Rys. 2).

4. Podtacz przewody do listwy zaciskowej |

zamontuj czujnik na ptycie montazowe.

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEWODOW

W celu otrzymania optymalnych rezultatow uzywa
przewodu o przekroju @ 0.5 mm lub wiekszym.
Pamietaj, ze maksymalna dtugo$¢ przewodow
potaczeniowych czujnika z panelem centrali
oprécz samego przekroju uzytego przewodu
uzalezniona jest takze od ilosci czujnikow
dotaczonych réwnolegle do wigzki zasilajace;j.
Uzyj ponizszej tabeli w celu optymalnego doboru
potrzebnych przewodoéw dla jednego czujnika.
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LISTWA ZACISKOWA
1 2 3 4 5 6
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12vDC TAMPER RELAY
NC NC
Zacisk 1 - oznaczony “ -” (-12V)

Podtgcz do masy zasilania centrali alarmowej.

Zacisk 2 - oznaczony “ +” (+12V)
Podtacz do plusa zasilania (8.7 - 16 Vdc)
przeznaczonego dla czujnikéw w centrali.

Zaciski 3 & 4 - Oznaczone “ TAMPER ”
Podtacz do linii 24-godzinnej w centrali
alarmowe;j.

Zaciski 5 & 6 - oznaczone “ RELAY ”

Zaciski wyj$cia alarmowego (przekaznik) w
czujniku - wyjscie typu n.c.

Zacisk 7 — oznaczony “M”.
Patrz na opis funkcji pamieci alarmu.

ZASLEPKA
DIODY LED
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FUNKCJA PAMIECI ALARMU

Funkcja Pamieci Alarmu pozwala na identyfikacje

czujnika ktéry wywotat alarm, w przypadku

takiego wykonania instalacji alarmowe gdzie na

jednej Linii centrali podtaczonych zostato kilka

czujnikéw.

Aby wykorzystaé ta funkcje postepuj nastepujaco:

® Podtacz napiecie +12 Vdc do zacisku M na czas
gdy chcesz aby fakt ewentualnego alarmu zostat
zapisany w pamigci czujnika — czyli na czas
uzbrojenia Systemu alarmowego.

* Aby odczyta¢ zapis w pamigci odtgcz przewdd
od zacisku M lub podaj na niego mase (-).

¢ W czujniku w ktéry wywolat alarm dioda LED
zapali sie na state do czasu skasowania pamieci
czujnika.

Aby skasowac¢ pamigeé ponownie dotgcz | zdejmij

napiecie 12Vdc do zacisku M.

USTAWIENIA LICZNIKA IMPULSOW
Pozycja 1 (lewa)

Czujnik reaguje na 1-szy impuls bipolarny.
Ustawienie zalecane do stabilnych ,
normalnych warunkéw pracy.

INSTRUKCJA INSTALACJI Z.ak’fécefl, jego uzngnie ) nie jest jednakowg czuto$¢ detektora ze
P/N 7101191 niebezpieczne dla ludzi ani zwierzat. wszystkich stron. Jednoczes$nie stanowi
filtr Swiatta stonecznego i halogenowego.
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MONTAZ CZUJNIKA RYS. 1 - SRP-360 WIDOK Z DOLU RYS. 2 - SRP-360 WIDOK Z GORY
Wybierz miejsce montazu czujnika optymalne do
wykrycia potencjalnego intruza. Zwréc uwage na
charakterystyke soczewki (Rys.4 i 5) OTWOR PODSTAWA
MONTAZOWY CZWNKA
1. Zdejmij ptyte montazowg czujnika przekrecajac OTWIERANIE A T ZAMYKANIE
ja zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (Rys.
1).
2. Przeprowadz przewody poprzez otwoér centralny OBUDOWA
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Pozycja AUTO (prawa) —

Automatyczny Licznik Impulséw.
SRP-360 automatycznie wybierze reakcje
na 2 lub 3 impuls bipolarny w zaleznosci od
jakosci oodebranego sygnatu podczerwieni.
Ustawienie zalecane do pracy w
szczegOlnie ciezkich warunkach pracy.

Aby zmieni¢ tryb pracy Licznika Impulsow
nalezy otworzy¢ detector w nastepujacy
sposob:
1. Obro¢ detector | zdejmij go z podstawy.
2. Wykre¢ dwa wkrety zabezpieczajace |
otworz czujnik.
3. Wybierz tryb pracy Licznika Impulséw.
4. Zamknij | zamontuj czujnik z powrotem.
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RYS. 3 - SRP-360 WIDOK Z DOLU

TAMPER
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LINIE DETEKCJI W SRP-360

Wysokos¢ instal. | Efektywna
(detekcja )

21m 5m
2.4m om
2.7m /m

3m 8m
3.3m 9m
3.6m 10m

Przyktad: (Rys. 4). Jezeli czujnik zostanie
zamontowany na wysokosci 3 m pokryta
liniami detekcji zostanie $rednica podtogi
10m, ale $rednica efektywnej detekcji
wyniesie 8m.

Uwaga: Zasieg maksymalny jest zawsze
wiekszy niz $rednica efektywnej detekgji
ale nie gwarantuje powtarzalnej
prawidtowej detekcji intruza. Dlatego tez
zawsze wykonujac instalacje kieruj sie
przede wszystkim informacjami z
powyzszej tabeli.
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RYS. 4 - SRP-360 POLE DETEKCJI

Sufit wys.
3m

Efektywna
Srednica
Detekcji

WAZNE:

1. Nie instaluj czujnika w miejscach gdzie mégtby by¢
narazony na dziatanie wody lub pary.

2. Nie instaluj czujnika na wprost Zrédet ostrego
Swiatta stonecznego lub halogenowego, w poblizu
zrodet wysokiej lub szczegodlnie niskiej temperatury.

3. Upewnij sie czy czujnik zostat zamontowany zgodnie
Z jego liniami detekciji.

MASKOWNICA DIODY LED

SRP-360 seryjnie wyposazony jest w dwa rodzaje
maskownicy diody LED.

1. Maskownice przezroczysta — umozliwiajaca

obserwacje reakgji czujnika w czasie testow.

2. Maskownice nie przezroczysta — mechanicznie
zastaniajgcg diode LED w trybie normalnej
pracy czujnika.

WALK TEST
Zdejmij w/w maskownicg diody LED | wykonaj test
dziatania czujnika. Dokonaj niezbednych korekt.
Pamigtaj aby odczekac po regulacji co najmniej 5 sec
na stabilizacje czujnika. Zatoz nieprzezroczystg ma-
skownicg LED po wyregulowaniu czujnika.
UWAGA:
Walk test powinien byé wykonywany co najmniej raz
do roku.

16
DANE TECHNICZNE (C.D.)
Czas wygrzewania 20 sec
Dioda LED Aktywna w czasie alarmu
Temperatura pracy -20°C do+50°C
Odpornos¢ RFI > 30V/m

10 - 1000MHz

Odpornos¢ EMI 50,000V

Odpornos$¢ na $wiatto halogenowe 2.4m
Wymiary 0 110mm x 45mm
Waga 123 gr.

Crow zastrzega sobie mozliwo$¢ zmian

N345

Srp-360.doc
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RYS. 5 - LINIE DETEKCJI

WDOKZ
GORY

Wsokodt
nstalagi

Poziom

podiog

GWARANCJA:

LAT
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DANE TECHNICZNE

Zasilanie 8.7 -16 Vdc
Pobor pradu Alarm / Czuwanie: 9 mA
Metoda Detekcji QUAD PIR-element
Czutos¢ A2°C przy

0.6 m/sec
Szybkos$¢ detekcji 0.5-1.5m/sec
Kompensacja
Temperatury Podwojna (PIR+elektr.)
Licznik impulséw 11lub AUTO (2 lub 3)
Czas alarmu 1.6 sec

N.C 28VDC 0.1 A,
rezystor zabezpieczajacy
10 Ohm w linii

N.C 28VDC 0.1A
rezystor zabezpieczajacy
10 Ohm w linii

Wyjscie alarmowe

Tamper



